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JOSAM’ EG-forsiakran om dverensstaimmelse

1 EG-forsakran om overensstammelse
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JOSAM®

Systembeskrivning

2 Systembeskrivning
2.1 Inledning

Homebase-systemet anvander Bluetooth fér éverféring av information mellan matenheterna, avstandsla-

sern och datorn.

2.2 Tekniska data

Funktion Matomrade Noggrannhet
Toe +25°* +0,25 mm/m*
Camber (hjullutning) -5...+10° £3* min
Caster (axellutning) +20°

KPI (Spindelbultslutning) +20°

Max hjulutslag 60°

* For varje mathuvud.

Drifttid 12 h**
Laddningstid 1 h
Laser Klass 2

Teknisk data for laser
Vaglangd: 670 nm

Pulslangd: 136 us

Max. utmatad energi: <190 nJ
Frekvens: 77 Hz

2.3 Montering av matplats

2.4 Sakerhetsskyltar och etiketter

Varje anordning ar markt med ett serienummer och en CE-symbol som intygar att det ar en godkand

produkt.

6 Operatérsmanual
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Systembeskrivning JOSAM’

= JOSAM

Prod. ID: JT31  O—G—®

Serial #: 00000
Prod. year: 201x C € mj;

EN-60825-1:2007
WAVELENGTH: 670 nm MAX OUTPUT ENERGY: <190 nJ
PULSE DURATION: 136 ps ~ FREQUENCY: 77 Hz

Varning — Klass 2 laser.

Stralning i 6ppet lage. Stirra inte in i stralen.

X

Batterierna, som ar av Li-ion-typ, ar inte miljévanliga. Kassera batterierna i enlighet med lokal lagstiftning.

2.5 Komponentbeskrivning
2.51 Komponenter till I-track Il

Mathuvud

Méathuvudet ar en batteridriven enhet fér matning
av toe, camber, caster, KPl och max hjulutslag. Nar
den riktas mot maltavlorna skickar mathuvudet en
laserstrale som skannar reflexremsorna pa maltav-
lans yta. Nar laserstralen traffar en reflexremsa ly-
ser reflexremsan (ej synligt fér det manskliga 6gat).
Detektorn i mathuvudet detekterar remsan och kan
sedan lasa avstandet och vinklarna. Detektorn kan
ocksa avgora vilken maltavla som skannas beroen-
de pa avstandet mellan varje remsa.

T 204 12501 — Rev B — sv-SE Operatdrsmanual 7



JOSAM®

Systembeskrivning

Reflekterande maltavior

Magnethjuladapter

De reflekterande maltaviorna bestar av ljusremsor
som gor att lasrarna kan identifiera avstand och
vinklar. Varje maltavla ar unik for sitt syfte. Det &r
viktigt att ratt maltavla &r placerad pa ratt plats. For
att exaktheten under matningen ska vara hég mas-
te maltavlorna alltid vara rena.

Magnethjuladaptern finns i bade korta och langa varianter. Den sétts fast pa hjulmuttrarna och passar till
foljande bultcirkeldiametrar:

Bultar @ (mm)
10 335

10 285,75
8 275

6 245

10 225

6 205

Operatérsmanual
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Systembeskrivning

JOSAM®

Universell hjuladapter

Sjalvcentrerande matlinjal

Forlangare till matlinjaler, vanster och hoger

Mobila mattavlor

For 16-24"-falgar.

Anvands vid montering av reflekterande maltavlor
nar en trailer ska matas. Matlinjalen monteras pa
en bogserdgla, direkt pa ramen eller spindelbulten.

For anvandning pa en trailer. Matarna ar utrustade
med en numrerad skala for att sakerstalla att de re-
flekterande maltavlorna monteras i samma position
i bada andarna av mataren, och ett vattenpass for

att sakerstalla att matarna ar vagrata.

De mobila méattavlorna kan flyttas till dnskat av-
stand under matningen. Mattavlorna kan anvandas
i matningar av olika storlekar och kan justeras en-
ligt matningen. Avstandet stalls in fére matningen.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE
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JOSAM: Systembeskrivning

Centrumlinjeverktyg

Centrumlinjeverktyget anvands for att berakna
chassits centrumlinje. Centrumlinjeverktyget bestar
av en vagn, en batteridriven avstandslaser och en
referensaxel pa vilken matenheten monteras. Cen-
trumlinjeverktyget rullas av mekanikern langs med
chassit for att utféra matningar vid olika punkter pa
chassit under ramreferensmatning.

Framre adaptrar

De framre adaptrarna monteras pa den framre de-
len av fordonet for att bara upp de sjalvcentrerande
matlinjalerna eller maltavlorna. Det finns flera olika
typer av frontadaptrar, anpassade for olika
fordonsmodeller.

Maltavla

Monteras med flera framre adaptrar pa dragkroken
pa fordonet for att skapa en referenspunkt for
centrumlinjeverktyget.

Ratthallare

Anvands for att Iasa ratten med hjulen pekandes
rakt framat.

10 Operatdrsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



Systembeskrivning JOSAVI

Lagfriktionsplatta

Lagfriktionsplattorna anvands for att eliminera frik-
tion mellan golv och dack nar twinsteer och toe ju-
steras pa den framre axeln. Varje platta tal en vikt
pa upp till sex ton.

Dragverktyg

Utrustning for att placera slapfordonets férsta ram.

Semitrailerverktyg

Utrustning for att placera ramen pa semitrailer.

Uppkorningsramp JT753

Rampen kan anvandas med antifriktionsplattan

AM268/AM245, vridbordet JT295 och traplattan
12860.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 11



JOSAM®

Systembeskrivning

ADAS kalibreringsstativ (dubbel brada)

ADAS kalibreringsstativ (enkel brada)

Stallningen bestar av tva optiska maltavlor som an-
vands for statisk kalibrering av fordonets radar-
och kamerasensorer. Statisk kalibrering innebar att
fordonet kalibreras medan det star pa verkstaden,
till skillnad fran en kalibrering under kérning
(dynamisk).

Stallningen anvands tillsammans med mathuvude-
na for att stalla in och positionera maltavlorna vid
korrekt avstand och hojd. Kalibrering gors darefter
med hjalp av fordonstillverkarens elektroniska ser-
viceanordning och procedurer.

Stallningen bestar av en maltavla som anvands for
statisk kalibrering av fordonets radar- och kamera-
sensorer. Statisk kalibrering innebar att fordonet
kalibreras medan det star pa verkstaden, till skill-
nad fran en kalibrering under kérning (dynamisk).
Stallningen anvands tillsammans med mathuvude-
na for att stalla in och positionera méaltaviorna vid
korrekt avstand och hojd. Kalibrering gors darefter
med hjalp av fordonstillverkarens elektroniska ser-
viceanordning och procedurer.

12
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Systembeskrivning JOSAVI

2.5.2 Matreferenser

Geometrisk centrumlinje

Fordonets geometriska centrumlinje ar en refe-
renslinje som dras genom de berdknade mittpunk-
terna pa den framre axeln och den framsta
drivande axeln. Detta ar standardreferensen som
anvands i I-track Il nar hjulvinklarna mats och ing-
en ramreferensmatning utforts innan hjulvinklarna
mats.

Tmesgieceeeeseeseesessaghheaas

Ramens centrumlinje

Ramens centrumlinje ar en referenslinje som dras
genom fordonsramens eller chassits mitt. Med I-
track Il detekteras ramens centrumlinje med cen-
trumlinjeverktyget under en ramreferensmatning,
eller med hjalp av mattavlor som monteras bade
fram och bak pa fordonet.

Definitioner av hjulvinklar

For forklaringar gallande definitioner av hjulvinklar som anvands i denna handbok, se manualen till Home-
base 4 manual (T 194).

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 13



JOSAM’ Programvaruinstéllningar

3  Programvaruinstallningar

Denna manual beskriver endast avsnitt som ar specifika for I-track Il-programmet. For allmanna installning-
ar hanvisas till manualen till Homebase 4 (T 194).

Klicka pa [Settings] for att 6ppna programmets installningar. Innan systemet
anvands for férsta gangen maste du konfigurera programinstallningarna. Des-
sa installningar lagras darefter i programmet.

14 Operat6rsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



Programvaruinstéllningar JOSAM’

3.1 Kommunikation

\% \Q\\ \\\ . Measuring Head 1
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Pa skarmens vanstra sida visas alla tillgangliga anordningar som kan anvandas.

N

Search for units

Om inga tillgangliga anordningar visas, kontrollera att de anordningar du vill anvanda ar paslagna och tryck
darefter pa [Search for units] och vanta tills anordningarna visas i listan 6ver tillgangliga anordningar (i
vissa fall kan denna procedur behéva upprepas).

Nar dina anordningar syns, valj de du vill anvanda genom att trycka pa dem en gang. Anordningen flyttas
da till skarmens hdgra sida, och programmet forsdker ansluta till den.

En lyckad anslutning markeras med att fargen andras till bla

Programmet minns ditt val och kommer automatiskt att férstka ansluta till samma anordningar nasta gang
det satts igang.
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JOSAM’ Programvaruinstéllningar

3.2 Utrustning

Fliken Utrustning anvands for att tala om for programvaran vilken utrustning som finns tillganglig pa verk-
staden. Programvaran anvander denna information for att besluta vilka funktioner som ska aktiveras.

Mattavlor fast monterade i Centrumlinjeverktyg
golvet
Mobila mattavlor Ledbussverktyg
Méattavlor som monteras pa ADAS kalibreringsstativ (dub-
fordonet N | bel brada)
NN
o ~_ B}
N 4 <
Y NN
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Programvaruinstéllningar JOSAM’

Trailerbalk ADAS kalibreringsstativ (enkel
brada)
N -
Justerbar hjuladapter Dragverktyg

Semitrailerverktyg

Kom ihag att uppdatera dessa installningar nar det skett férandringar i verkstadens tillgangliga
utrustning.

d 0
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JOSAM’ Programvaruinstéllningar

3.3 Arbetsflode

Mat maximalt hjulutslag:
Kryssa i den har rutan om matningen av alla hjulen ska inkludera matning av maximalt hjulutslag. Den har
matningen ar valfri vid matning av lastbilar. Den har matrutan ar som standard markerad.

Mat twinsteer med spel:
Kryssa i den har rutan fér matning av twinsteer med spel. Denna process tar langre tid att fullflja, men re-
sultatet blir mer exakt.

Programmet anvdnder hogerstyrt fordon som standard:
Kryssa foér denna ruta om hdgerstyrning ska anvandas som standard.

Typ av matning - styrsnacka
Valjer hur programvaran beraknar styrsnackans varde.

+ Ensidig innebar att styrsndckans varde kommer att motsvara toe pa den sida styrsnackan ar placerad.

* Dubbelsidig innebar att styrsnackans varde kommer att vara en kombination av vanster och héger toe.
(Oberoende av var styrsnackan ar placerad)

Visa checklista innan varje ny order:
Kryssa i den har rutan om du vill visa en checklista med paminnelser varje gadng en ny order skapas.

Innan du gar vidare med ordern, vanligen:

Kontrollera eventuellt spelrum

Kontrollera ojamnheter i golvet

Kontrollera markfrigangen

Kontrollera resterande monsterdjup (RTD).

Kontrollera dackstorlekarna (samma storlek, marke och typ)
Kontrollera dacktrycket

Kontrollera att hjulinstaliningsutrustningen ar kalibrerad

18 Operatdrsmanual T 204 12501 — Rev B — sv-SE



Skapa en arbetsorder JOSAM’

4 Skapa en arbetsorder

For att komma at menyn for ny order, klicka pa [New order]

Listan 6ver insticksprogram kan variera beroende pa installationen.

S

Valj [Wheel Alignment]

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 19



JOSAM: Skapa en arbetsorder

Valj en fordonstyp fran den 6vre menyn (Lastbil, Trailer, Semitrailer, Buss, Ledbuss eller Sammansatt for-
don). Klicka pa 6nskad fordonsdefinition.

Om 6nskad definition inte existerar kan du skapa en ny genom att trycka pa [New]

Se manualen till Homebase 4, avsnittet Definitioner, for detaljerade instruktioner.
Klicka pa [Next] for att fortsatta.
Klicka pa [Back] for att aterga till fonstret for val av insticksprogram.

Om 6nskad hjulstorlek inte existerar kan du skapa en ny genom att trycka pa [New]

20 Operatdrsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



Skapa en arbetsorder JOSAM’

Valj dackstorlek och hjuldiameter. Vid valet av dackstorlek informerar programvaran dig om hur langt fordo-
net maste rullas i rullningssekvensen.

Klicka pa [Next] for att fortsatta med de valda matten. Fortsatt till sid. 21.

Klicka pa [Back] for att ga tillbaka till fonstret for val av definition.

Skapa ny dackstorlek

‘m
Ange dackbenamning (dackkod) och hjuldiameter. Klicka pa [Save]

Klicka pa [Back] for att ga tillbaka till fonstret for val av hjulstorlek.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 21



JOSAM: Skapa en arbetsorder

Ange VIN (chassinummer) eller fordonets registreringsnummer. En tidigare anvand VIN-kod kan ocksa val-
jas ur listan.

Skriv in eller valj kund och anstalld. Lagg till kommentarer vid behov.

Klicka pa [Save and start measure] for att ga in i programmet och bdrja mata. BRI

Klicka pa [Back] for att ga tillbaka till fonstret for val av definition.

22 Operat6rsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



Forberedelser infor méatning

JOSAM®

5 Forberedelser infor matning

5.1

Magnethjuladapter

Magnetadaptern ar utrustad med tva inbyggda vat-
tenpass som anvands for att fastsalla att hjulet har
rullat 180° under méatningen. Nar vattenpasset un-
der handtaget har roterat till toppen har hjulet rullat
180°.

Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets
hjul. Kontrollera att hjuladaptrarna ar korrekt och
ordentligt fastsatta. Rotera vattenpasshandtaget
sd att bubblan ar centrerad och Ias det.

Hjuladaptern ar nu redo att anvandas vid
matningar.

Forberedelser for hjuladaptrar

Universell ("klassisk") hjuladapter

Om de klassiska hjuladaptrarna fér JOSAM i-track
Il anvands ska de monteras med huvudvredet pe-
kandes uppat.

5.2 Mattavior som monteras i verkstaden

Placera dem i ratt position:
* (A) Vanster fram

+ (B) Vanster bak

+ (C)Hoger fram

+ (D) Hoger bak

For andra fordonstyper an (semi)trailers, se till att
fordonets framre del pekar mot de framre
mattavlorna.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE
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JOSAM’ Férberedelser infor mitning

5.3 Mattavlor som monteras pa fordonet

Montera de sjalvcentrerande matlinjalerna, matstdngerna och méattaviorna pa den framre och bakre delen
av fordonet.

For slapvagnar, anvand specialklamman for bogserdgla eller dragklamma.

N =

Trailerbalken kan anvéandas for bade slapvagnar och semitrailers.

24 Operatérsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



Forberedelser infér mitning JOSAM

Blasig miljo
Fast gungskydden pa upphangningsstangerna. Fast upphangningsstangerna pa chassiramen. Detta for-
hindrar gungningar och vibrationer.

Justering av de sjalvcentrerande matlinjalerna

Anvand justeringsenheten pa de sjalvcentrerande matlinjalerna for att justera matstéangerna tills de ar i hori-
sontellt lage. Kontrollera bubblan pa matstangen.

Placera matlinjalshangarna symmetriskt pa matlinjalen.

Justering av mattavlor

Placera mattavlan och mathuvudet sa att deras mittpunkter pekar mot varandra. Uppméarksamma de nu-
meriska markeringarna pa matstangerna, d.v.s vardena som anges pa mattavlans inre kant. Vardet ska
vara samma pa alla mattavlor nar de monterats.

Justera mattavians hojd sa att dess mitt &r placerad pa samma niva som den nedre kanten av mathuvudet.
Placera de andra mattavlorna i samma hojd och med samma varde som den férsta mattavian.

Forberedelserna ar nu fardiga.

* Andra inte de sjalvcentrerande métlinjalernas positioner medan méatningen pagar. Systemets ex-
] akthet ar beroende av axelns position i férhallande till mattaviorna.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 25



JOSAM® Stéilla in mobila méttavior

6

Stalla in mobila mattavlor

Montera innan matning de framre och bakre tavelparen enligt bilden nedan:

Skenorna anvands for att mattavlorna ska kunna foérvaras pa vaggen.

1

Kontrollera kalibreringen av den flyttbara matplatsen regelbundet. Se instruktioner i installations-
guide T 157.

Innan matningen pabdrjas, placera ut mattavlorna i en fyrkant sa nara ramens centrumlinje som majligt.

Forfarande vid montering av matplatsen

1.

Montera alla hjuladaptrana pa fordonet.

2. | Montera mathuvudena pa den bakre axeln.
3. | Klicka pa [Setup] i huvudfénstret till I-Track. @
Setup
26 Operatérsmanual T 204 12501 — Rev B — sv-SE



Stéilla in mobila mttavior JOosAMr

4. -—
Klicka pa [Center Mobile Scales] i
5.

Placera de framre maltavlorna direkt mot den framre stétfangaren, centrerad i forhallande till fordo-
nets centrumlinje.

Placera de bakre maltavlorna minst 2 m (ca 6 fot) bakom fordonets bakre axel och centrerad i for-
hallande till ramens centrumlinje. Placera bada mathuvudena pa den bakersta axeln.

7. | Klicka pa [Next]

8. | Programvaran kontrollerar att avstandet till de bakre maltavlorna &r inom de angivna granserna.

9. | Nar alla varden ar grona, klicka pa [Next] i programvaran. @

@D

10.

Nivellera de bakre mattaviorna med hjalp av vredet.

1.

Flytta de framre maltavlorna i enlighet med avstanden som visas i programvaran.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 27



JOSAM® Stéilla in mobila méttavior

Klicka pa [Next] @

=N

Nivellera de framre mattaviorna med hjalp av vredet.

Starta matningen.

c Viktigt
Fara: Andra inte mittavlornas positioner medan méitningen pagar. Om méttavlorna flyt-

tats av misstag, starta om proceduren.
Risk: Starta om proceduren

Hur man undviker det: Andra inte mattavlornas positioner medan méatningen pagar.

e o

Viktigt! De mobila mattavlorna ska inte anvandas med tillvalet centrumlinjeverktyg.

d o

Viktigt! De mobila mattavlorna ska inte anvandas med trailerbalken som finns som tillval.

d 0

Se den separata installationsguiden T 157 for ytterligare instruktioner om montering och kalibrer-
ing av mobila méattavlor.
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Systemstart JOsSAM:®

7  Systemstart

For att starta systemet fére matning, klicka pa [Settings] i
startfonstret.

Communication

Measuring Head 1

W

v

W

v

Search for units

S

y/

4
4
7

)
W

40013

Measuring Head 2

S

db
NZ

40119

L)

Centre line tool

i

JT712-00000

Klicka pa [Communication] i fonstret for installiningar.

Sla pa bade mathuvudena och centrumlinjeverktyget med laser som finns som tillval.

En grén lampa tands for att indikera att systemen ar aktiverade.

T 204 1 2501 — Rev B — sv-SE Operatérsmanual

29



JOSAM® Systemstart

7.1 Ansluta mathuvudet och avstandslasern
Se 3.1 "Kommunikation", sida 15.
003

Bluetooth-lampan kommer att visa ett fast blatt ljus for att indikera att de ar anslutna. Programvaran kom-
mer nu att visa att matenheterna ar anslutna.

Om programvaran inte kan hitta matenheterna, klicka pa [Search for units]

Kontrollera kalibreringen av mathuvudena regelbundet, se "Programvaruinstallningar” pa sidan
12.

e o

Kontrollera kalibreringen av matplatsen regelbundet, se anvisningarna i installationshandboken.

e o

Kontrollera resten av utrustningen regelbundet fér skador och spel som kan paverka matningar-
nas exakthet.

pd o
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Hjulkompensering

JOSAM®

8 Hjulkompensering

Starta genom att skapa en ny order, se 4 "Skapa en arbetsorder", sida 19.

For att komma at Hjulkompensering maste “Justerbar hjuladapter” ha valts i installningarna fér Utrustning,

se 3.2 Utrustning, sida 16

R
For att starta Hjulkompensering, tryck pa [Runout] i den nedre menyn.

F&lj dessa steg for att fullfélja hjulkompenseringen:

1. | Axel upphissad.

2. | Montera mathuvudena pa hjuladaptrarna.

mathuvudet.

Vrid hjulet sa att hjulklammans arm pekar rakt framat (det vita vredet pa bilden). Tryck pa [OK] pa

T 204 12501 — Rev B —sv-SE
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JOSAM® Hjulkompensering

Vrid hjulet 180 grader sa att hjulklammans arm pekar i rakt motsatt riktning (det vita vredet pa
bilden).
Tryck pa [OK] pa mathuvudet.

Justera hjulkldammans vita vred tills avlasningen ligger inom 0,2 mm/m.
Tryck pa [OK].

Vrid hjulet 90 grader sa att den motsatta hjulklammans arm pekar rakt framéat (det svarta vredet pa
bilden).
Tryck pa [OK] pa mathuvudet.
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Hjulkompensering JOSAM’

7.
Vrid hjulet 180 grader sa att den motsatta hjulklammans arm pekar i rakt motsatt riktning (det svarta
vredet pa bilden).
Tryck pa [OK] pa mathuvudet.

8.

Justera hjulkldmmans svarta vred tills avldsningen ligger inom 0,2 mm/m.
Tryck pa [OK].

9 For att kontrollera hjulkompenseringen, vrid slutligen hjulet 90 grader sa att den motsatta hjulklam-
" | mans arm pekar rakt bakat (det vita vredet pa bilden).

10.

Tryck pa [OK] pa mathuvudet.
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Hjulkompensering

11.
Om vardet 6verskrider 0,02 ska Hjulkompenseringen upprepas. | annat fall &r Hjulkompenseringen
klar.

12. | Tryck pa [OK] pa mathuvudet fér att géra om hjulkompenseringen.
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Mita lastbil eller buss JOSAM’

9

Mata lastbil eller buss

Starta genom att skapa en ny order, se 4 "Skapa en arbetsorder", sida 19.

9.1

Mata toe och camber

Upp till tva mekaniker kan méata samtidigt vid anvandning av tva mathuvuden, ett pa varje sida pa fordonet.
Det finns ingen speciell matordning forutom att alla hjul maste matas i enlighet med programvarans
anvisningar.

Med matmetoden I-track || mats alla axlar fére justering.

1.

Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets hjul.

2. | Las ratten med hjulen pekandes rakt framat.

3.
Montera mathuvudena i enlighet med programvarans instruktioner. Tryck pa OK pa ett av mathuvu-
dena, det spelar ingen roll vilket.

4. | Den gréna lysdioden ténds for att indikera att en matning har registrerats.
Programvaran anger vilket hjul som ska matas harnast. Flytta mathuvudet i enlighet med anvis-
ningarna och tryck pa OK pa mathuvudet. Upprepa proceduren pa varje hjul.

5. ]' Anvand inte matutrustningen for att rotera hjulen!

6. | Nar alla hjul har matts uppmanas mekanikern att rulla fordonet.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 35



JOSAM® Miita lastbil eller buss

7.
Under rullning visar skarmen rullningsstrackan. Programvaran visar alltid den riktning som fordonet
faktiskt ror sig i.
8.
Nar den erforderliga strackan nas visar programvaran en stoppskylt.
9 Tryck pa OK pa ett av mathuvudena. Detta informerar programvaran om att rullningen har slutforts
* | och samtidigt gors en andra matning av det hjulet.
10.
Mat de resterande hjulen enligt programvarans anvisningar.
° For fordon med olika dackstorlekar: Valj den vanligaste dackstorleken pa fordonet. Hoj
] sedan axlarna med de avvikande dackstorlekarna och rotera hjulen 180°.

Nar matningen ar klar visas féljande alternativ:

36 Operatdrsmanual T 204 12501 — Rev B — sv-SE



Mita lastbil eller buss JOSAM’

All values
vehicle

Measure

Measure turn
angles

d 0

—

Measure
twinsteer

(0 ﬁ

%
ADAS/System

safety calibration

Alla fordonsvarden:
Vaxla till att visa Alla fordonsvarden

Métning:
Mat alla axlar.

Mit vridvinklar:
(syns bara nar en styraxel valts). Se kapitel: 14 "Mata caster, KPI, kurvvinkeldiffe-
rens och max hjulutslag”, sida 70.

Vi rekommenderar starkt att de horisontella hjulvinklarna (toe/camber/snedstéllning) justeras in-
nan vridvinklarna mats. | annat fall féreligger risk att fordonet har flyttats under lyftning och att de
horisontella vinklarna har andrats.

Mat twinsteer:
(syns bara nar andra styrbara axlar valts). Se kapitel: 15 "Mat twinsteer-axlar", sida
75.

ADAS/Kalibrering av sdakerhetssystem:

(syns bara nar en helt ny matning utférts och visas alltsa inte pa ordrar som tidigare
matts). Se kapitel: 17 "ADAS/Kalibrering av sakerhetssystem (FLS & LPOS)", sida
81.

Justering:
Se kapitel: 16 "Justera twinsteeraxlar", sida 78, 14.2 "Justera max. hjulutslag", sida
72.

Installning:
Utfor I-track ll-specifika instéllningar, kalibreringar och placera ut de mobila
skalorna.

9.2 Mata toe och camber med hjalp av
centrumlinjeverktyg

1

° Matning av ramreferens for karossens centrumlinje ska utféras enligt kundens krav.

Montera ett mathuvud pa axelns inre spar pa centrumlinjeverktyget.

| startfonstret, klicka antingen pa [New Order] om du startar en ny order,

se 4 "Skapa en arbetsorder"”, sida 19,
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L5

eller tryck pa Navigator och [Continue on this order] for att fortsatta med aktuell order. [SEudiERRaERIEE)

Plugin-fonstret for I-track 1| kommer att visas.

Klicka pa [Wheel alignment]

Programvaran fortsatter till huvudfénstret for matning.

e Blanka och reflekterande ytor kan stora laserutrustningen. Se till att den har typen av ytor ar
] Overtackta innan du startar matningen.

“““ Visar alla anslutna matanordningar. Antalet staplar anger batterinivan.
- Visar att centrumlinjeverktyget (om valt) ar anslutet.
& =
Visar att matanordningar ar frankopplade.
-~

Instéllning
For atkomst till huvudmenyn och kalibrerings- och demolage. Kryssa i demo-rutan
for att kdra programvaran i demolage. Inga mathuvuden behdvs.

Mat
Startar matningen.
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Klicka pa [Measure] for att komma till matlaget. Om centrumlinjeverktyget
1. | ar aktiverat i konfigurationsmenyn startar programvaran matningen av ra- !O
mens centrumlinje automatiskt. Measue
2.
Placera centrumlinjeverktyget pa den framre vanstra sidan. Se till att lasern ar riktad mot ratt posi-
tion pa chassit (pa maltavian). Om maltaviorna inte kan anvandas kan en riktpunkt pa hjulhuset
anvandas.
]' Se till att avstandslasern ar riktad mot en platt yta.
3 Tryck pa OK pa mathuvudet.
* | Nar LED-lamporna lyser gréont har en matning genomforts.
4.
Rulla centrumlinjeverktyget till bakre chassi.
5 Tryck pa OK pa mathuvudet.
* | Nar LED-lamporna lyser gront har en matning genomforts.
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Rulla centrumlinjeverktyget till fordonet bakre hdgra sida. Kontrollera att lasern ar riktad mot en lik-
nande position som pa den vanstra sidan av chassit.

7. | Tryck pa OK pa mathuvudet. Nar LED-lamporna lyser gront har en matning genomforts.

Rulla centrumlinjeverktyget till fordonets framre hégra sida.
Se till att lasern ar riktad mot en liknande position som pa den vanstra sidan av chassit.

9 Tryck pa OK pa mathuvudet.
* | Nar LED-lamporna lyser gront har en matning genomforts.

10. | Alla matningar fér ramreferensen ar nu klara.

Programvaran kommer nu att mata toe och camber.
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Mita lastbil eller buss JOSAM°

9.3 Justera toe och camber

Laget for justering av toe och camber visar realtidsvarden under matningen. Justering for toe och camber
kan goras efter matningarna. Se till att mathuvudena ar placerade pa vald axel for justering.

/

2
Valj fran huvudfénstret vilken axel som ska justeras och klicka pa [Adjust] B
Placera lagfriktionsplattor under alla styrda axlar.

Om specifikationer anvands:
» Gron text anger att vardena ligger inom férinstallda toleranser.

» RO&d text anger att de inte ligger inom de forinstallda toleranserna.

Indikatorfaltet visar det uppmatta vardet 10 +05 +20

i relation till gransvardena. —— ———
N

De bla pilarna anger realtidsvardena under justering. Den bla pilen kommer att réra sig langs med faltet un-
der justeringen. Mekanikern kan se realtidsvardena och jamféra dem med de férinstallda toleranserna.

Om mer an tva stela axlar mats kan en parallellismvy valjas.

Om man trycker pa [Adjust 3D] visas en 3D-representation av axeln med realtidsvérden.

-
Se till att dra at alla bultar och muttrar innan du trycker pa [Leave and Save]
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Resultatet visas pa skarmen.

i

Vi rekommenderar att hela fordonet mats igen efter justeringen.
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Mita en trailer JOSAM’

10 Mata en trailer
10.1 Installning

Starta genom att skapa en ny order, se 4 "Skapa en arbetsorder", sida 19.

Valj skalkonfiguration for den kommande matningen.

i Kontrollera noggrant konfigurationsalternativen fér alla nya fordon.

Kryssrutan ”Skalor monterade pa fordonet”:

Se 11.2 “Méatning med skalor monterade pa fordonet", sida 56

Kryssrutan "Anvand dragverktyg":

Se 10.4 "Matning med Dragverktyg”, sida 50
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JOSAM’ Mita en trailer

Kryssrutan “Anvand trailerbalk”:

Se 11.3 “Méatning med trailerbalk”, sida 58

Kryssrutan Omvanda skalor”:

Anvands om fordonet backats in pa matplatsen sa att fordonets framre del pekar mot de bakre maltaviorna.
Alla axlar mats samtidigt.

1
0

Tryck pa [Measure] for att paborja matsekvensen. Vewsuro

Minst en kryssruta maste markeras for att man ska kunna ga vidare med matningen
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Mita en trailer JOSAM°

10.2 Matning med skalor monterade pa fordonet

V.

Du behdver Mattavlor som monteras pa fordonet for att kunna genomféra denna méatning

Hang referenstaviorna pa fordonet. Kontrollera att alla befintliga mattavior pa matplatsen tacks over. Alla

axlar mats var for sig.

1. | Starta genom att skapa en ny order.

Valj den axel du vill mata.

3. | Tryck sedan pa [Measure]

©

Measure

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att
mata det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verk-
tyg du har i din verkstad. Ga tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser
System -> Equipment] .
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4.
Informera programmet om att du vill anvanda Méattavlor som monteras pa
fordonet. @
Tryck sedan pa [Next] =
5.

Placera ett mathuvud pa bada axelns hjul och tryck pa knappen [OK] pa ett
av mathuvudena for att ta de forsta matten.

Rotera alla hjul pa axeln ett halvt varv. (180 grader)
Detta kan ocksa géras genom att man drar trailern framat eller bakat tills
hjulen har roterat 180 grader.
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Mita en trailer JOSAM°

6. | Tryck pa [OK]-knappen pa ett av mathuvudena for att ta de andra matten.

Programvaran visar resultaten for toe, camber, snedstallning och parallellitet.

10.3 Matning med trailerbalk

Du behdver verktyget trailerbalk for att kunna genomféra denna métning

1. | Starta genom att skapa en ny order.

2. | Tryck pa [Measure] !(0

Measure

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att
mata det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verk-
tyg du har i din verkstad. Ga tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser
System -> Equipment] .
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Informera programmet om att du vill anvanda Trailerbalken. @
Tryck sedan pa [Next] Next

4. | Montera en hjuladapter pa varje hjul pa axlarna som ska matas.

5. | Montera och nivellera Trailerbalken mellan ramskenorna, sa nara trailerns front som mgjligt.

Placera bada mathuvudena pa trailerbalken. Placera trailerbalken pa tva stativ under trailerns bog-
serdgla. Nivellera trailerbalken med bubblan. Satt pa lasern och peka den mot bogserdglans mitt.
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Tryck darefter pa OK pa mathuvudena for att borja nivellera trailerbalken. Justera trailerbalken sa
att den blir rak, vilket anges med gréna siffror, genom att félja anvisningarna pa skarmen. Nar det
ar klart ska du flytta trailerbalken i sidled sa att lasern pekar exakt i mitten pa bogseréglan. Tryck
sedan pa OK eller tryck pa knappen pa en av mathuvudena.

Kontrollera att verktyget ar centrerat mellan ramskenorna.

° Las dollyn pa ett helt trailerekipage med dollylaset, genom att placera det mellan dollyn
] och trailerns chassi. Dra at sa att dollyn inte kan réra sig i forhallande till chassit.

Starta arbetsflddet genom att placera ett mathuvud pa Trailerbalken och tryck pa knappen pa ma-
thuvudet for att géra de férsta matningarna.

Nar programvaran har registrerat matningarna flyttar mekanikern mathuvudet till den forsta axeln,
vilken kommer att matas pa samma satt. Alla hjul som anvander trailerbalken maste matas i enlig-
het med instruktionerna i programmet.

Nar alla hjul har matts uppmanas mekanikern att rulla alla hjul 180°. Detta
kan erhallas genom att lyfta axeln och rotera hjulen 180°.
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9. | Utfér en andra matning med start enligt programvarans anvisningar.

10.

Programvaran visar resultaten fér toe, camber, snedstéallning och parallellitet.

o Se till att ta bort dollylaset fran trailern.

10.4 Matning med Dragverktyg

Du behdver Dragverktyget for att kunna genomféra denna matning

1. | Starta genom att skapa en ny order.

2. | Tryck pa [Measure] !(0

Measure

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att
mata det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verk-
tyg du har i din verkstad. G4 tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser
System -> Equipment] .
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Informera programmet om att du vill anvanda Dragverktyget. @
Tryck sedan pa [Next] Next

4. | Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets hjul.

5. | Montera dragverktyget pa trailerns dragkrok.

Nasta fonster visar en paminnelse om att montera/lasa kilen till Dollyn. Tryck pa [OK] nar detta
kontrollerats.
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Starta arbetsflddet genom att placera ett mathuvud pa Dragverktyget och tryck pa knappen pa ma-
thuvudet for att gora de férsta matningarna.

Nar programvaran har registrerat matningarna flyttar mekanikern mathuvudet till den forsta axeln,
vilken kommer att matas pa samma satt. Alla hjul som anvander dragverktyget maste matas i enlig-
het med instruktionerna i programmet.

Nar alla hjul har méatts uppmanas mekanikern att rulla hjulen 180°. Detta
kan ocksa gbras genom att man drar trailern framat eller bakat tills stopps-
kylten visas.

Utfoér en andra matning med start enligt programvarans anvisningar.

Programvaran visar resultaten for toe, camber, snedstéllning och parallellitet.
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Mita en semitrailer JOSAM’

11 Mata en semitrailer

11.1 Installning

Starta genom att skapa en ny order, se 4 "Skapa en arbetsorder", sida 19.

Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets hjul. Kontrollera att alla hjuladaptrar ar vagrata.
Valj skalkonfiguration fér den kommande matningen.

Kryssrutan ”Skalor monterade pa fordonet”:

Se 11.2 “Matning med skalor monterade pa fordonet", sida 56

Kryssrutan "Anvand semitrailerverktyg":

Se 11.4 “Matning med semitrailerverktyg”, sida 60
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Kryssrutan "Anvand semitrailerverktyg":

Se 11.4 “Matning med semitrailerverktyg”, sida 60

Kryssrutan "Anvand semitrailerverktyg” och ”Omvéanda skalor”:

Anvands om fordonet backats in pa matplatsen sa att fordonets framre del pekar mot de bakre maltaviorna.
Alla axlar mats samtidigt.
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Mita en semitrailer JOSAM°

Kryssrutan "Anvand trailerbalk™:

Se 11.3 “Méatning med trailerbalk”, sida 58

Kryssrutan ”Anvand trailerbalk” och Omvianda skalor™:

Anvands om fordonet backats in pa matplatsen sa att fordonets framre del pekar mot de bakre maltaviorna.
Alla axlar mats samtidigt.

1
0

Tryck pa [Measure] for att paborja matsekvensen. Niozsuro

Minst en kryssruta maste markeras for att man ska kunna ga vidare med matningen

Om du anvander alternativet "Anvand trailerbalk" kommer du att behova nivellera trailerbalken. Om ”"Skalor
monterade pa fordonet” anvands hoppar programvaran direkt till matsekvensen.
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11.2 Matning med skalor monterade pa fordonet

Du behdver Mattavlor som monteras pa fordonet for att kunna genomféra denna matning

1. | Starta genom att skapa en ny order.

2. | Tryck pa [Measure] !(0

Measure

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att
méata det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verk-
tyg du har i din verkstad. Ga tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser
System -> Equipment] .

Informera programmet om att du vill anvanda Méattavlor som monteras pa

fordonet. @

Tryck sedan pa [Next] —

4 Hang referenstavlorna pa fordonet. Kontrollera att eventuella extra mattavior pa matplatsen tacks
" | Over.

5. | Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets hjul.
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Starta arbetsflédet genom att placera ett mathuvud pa semitrailerns bakaxel och tryck pa knappen
pa mathuvudet for att géra den férsta matningen.

Nar programvaran har registrerat matningarna flyttar mekanikern mathuvudet till den férsta axeln,
vilken kommer att matas pa samma satt. Alla hjul maste matas i enlighet med instruktionerna i
programmet.

Nar alla hjul har matts uppmanas mekanikern att rulla alla hjul 180°. Detta
kan ocksa goras genom att man drar trailern framat eller bakat tills stopps-
kylten visas.

7. | Utfér en andra matning med start enligt programvarans anvisningar.

Programvaran visar resultaten fér toe, camber, snedstéllning och parallellitet.
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11.3 Matning med trailerbalk

V.

o —
AN

Du behdver verktyget trailerbalk for att kunna genomféra denna méatning

1. | Starta genom att skapa en ny order.

2. | Tryck pa [Measure] !(0

Measure

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att
mata det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verk-
tyg du har i din verkstad. Ga tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser
System -> Equipment] .

Informera programmet om att du vill anvanda Trailerbalken.
Next

Tryck sedan pa [Next]

4. | Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets hjul.

5. | Montera och nivellera Trailerbalken mellan ramskenorna, sa nara semitrailerns front som majligt.
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Placera bada mathuvudena pa trailerbalken. Placera trailerbalken pa tva stativ under semitrailerns
spindelbult. Nivellera semitrailerbalken med bubblan. Satt pa lasern och peka den mot spindelbul-
tens mitt.

Tryck darefter pa OK pa mathuvudena for att bérja nivellera trailerbalken. Justera trailerbalken sa
att den blir rak, vilket anges med gréna siffror, genom att flja anvisningarna pa displayen. Nar det
ar klart ska du flytta trailerbalken i sidled sa att lasern pekar exakt i mitten pa spindelbulten. Tryck
sedan pa OK eller tryck pa knappen pa en av mathuvudena.

Kontrollera att verktyget ar centrerat mellan ramskenorna.

Starta arbetsflddet genom att placera ett mathuvud pa Trailerbalken och tryck pa knappen pa ma-
thuvudet for att gora de férsta matningarna.

Nar programvaran har registrerat matningarna flyttar mekanikern mathuvudet till den férsta axeln,
vilken kommer att matas pa samma satt. Alla hjul som anvander trailerbalken maste matas i enlig-
het med instruktionerna i programmet.

Nar alla hjul har méatts uppmanas mekanikern att rulla alla hjul 180°. Detta
kan erhallas genom att lyfta axeln och rotera hjulen 180°
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8. | Utfér en andra matning med start enligt programvarans anvisningar.

Programvaran visar resultaten fér toe, camber, snedstéallning och parallellitet.

11.4 Matning med semitrailerverktyg

Du behdver semitrailerverktyget for att kunna genomféra denna méatning

1. | Starta genom att skapa en ny order.

2. | Tryck pa [Measure] !(0

Measure

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att
méata det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verk-
tyg du har i din verkstad. G4 tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser
System -> Equipment] .
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Informera programmet om att du vill anvanda semitrailerverktyget. @
Tryck sedan pa [Next] Next

4. | Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets hjul.

5. | Montera och nivellera semitrailerverktyget mellan ramskenorna, sa nara trailerns front som mgjligt.

Kontrollera att verktyget ar centrerat mellan ramskenorna.

Starta arbetsflddet genom att placera bada mathuvudena pa semitrailerverktyget och tryck pa
knappen pa vardera mathuvud for att géra de forsta matningarna.

Nar programvaran har registrerat matningarna flyttar mekanikern mathuvudet till den férsta axeln,
vilken kommer att matas pa samma satt. Alla hjul som anvander semitrailerverktyget maste matas
i enlighet med instruktionerna i programmet.

Nar alla hjul har méatts uppmanas mekanikern att rulla alla hjul 180°. Detta
kan ocksa goras genom att man drar trailern framat eller bakat tills stopps-
kylten visas.
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Mata en semitrailer

Utfoér en andra matning med start enligt programvarans anvisningar.

Programvaran visar resultaten fér toe, camber, snedstéallning och parallellitet.
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12 Mata ett sammansatt fordon

Starta genom att skapa en ny order, se4 "Skapa en arbetsorder", sida 19.

12.1 Forutsattningar

Alla axlar mats samtidigt fore justering. Montera en hju-
ladapter pa vart och ett av hjulen pa bada fordonen.
Kontrollera att alla hjuladaptrar ar vagrata. Las ratten
med hjulen pekandes rakt framat.
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12.2 Matning

Placera mathuvudet pa hjuladaptern pa den bakre axeln.

Tryck pa knappen pa mathuvudet for att starta matningen av toe, camber och hjulposition for det
aktuella hjulet. Nar programvaran har registrerat uppgifterna flyttar anvandaren mathuvudet till
axeln framfér som kan matas pa samma satt.

Det finns ingen speciell matordning férutom att alla hjul maste matas enligt de anvisningar som
programmet ger.

Nar alla hjul har matts uppmanas mekanikern att rulla alla hjul 180°. Rotera
hjulen 180°.

i

Anvand inte matutrustningen for att rotera hjulen!

For fordon med olika dackstorlekar: Valj den vanligaste dackstor-
leken pa fordonet. Hoj sedan axlarna med de avvikande dack-
storlekarna och rotera hjulen 180°.

o o

Programvaran visar en stoppskylt nar fordonet har rullat det efterfragade
avstandet.
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Bdrja med den framre axeln och utfér en andra méatning av toe, camber och hjulposition. Efter mat-
ningen under rullning har programmet matt toe, camber, parallellitet och styrsnackans position.

o Vid métning av ett sammansatt fordon kommer det for semitrailern endast visas toe,

] camber och parallellitet. Ingen snedstallning visas for semitrailern. Det beror pa att sned-
stallningsvardet for den pahangda semitrailern inte kan beraknas med precision. Dra-

genheten kommer dock att presenteras med alla horisontella vinklar.

For att mata och stalla in semitrailern korrekt rekommenderar vi starkt att den separeras
fran dragfordonet och mats med hjalp av sjalvcentrerande matlinjaler som hangs pa fram
och bak, eller med hjalp av trailerbalken.
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12.3 Matning med semitrailerverktyg

Du behdver semitrailerverktyget for att kunna genomféra denna matning

Hang referenstavliorna pa fordonet. Kontrollera att alla befintliga mattavior pa matplatsen tacks éver. Alla
axlar mats var for sig.

1. | Starta genom att skapa en ny order.

2. | Montera en hjuladapter pa vart och ett av fordonets hjul.

Montera och nivellera semitrailerverktyget mellan ramskenorna, sa nara det sammansatta fordo-
nets front som mojligt. Kontrollera att verktyget ar centrerat mellan ramskenorna.

4. | Tryck pa [Measure] !(0

Measure

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att
mata det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verk-
tyg du har i din verkstad. Ga tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser
System -> Equipment] .

Informera programmet om att du vill anvanda semitrailerverktyget. @
Tryck sedan pa [Next] Next

66 Operatdrsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



Mita ett sammansatt fordon JOSAM’

Starta arbetsflddet genom att placera ett mathuvud pa semitrailerverktyget och tryck pa knappen
pa mathuvudet for att géra de forsta matningarna.

Nar programvaran har registrerat matningarna flyttar mekanikern mathuvudet till den forsta axeln,
vilken kommer att matas pa samma satt. Alla hjul som anvander semitrailerverktyget maste matas
i enlighet med instruktionerna i programmet.

Nar alla hjul har méatts uppmanas mekanikern att rulla alla hjul 180°. Detta
kan ocksa gbras genom att man drar det sammansatta fordonet framat eller
bakat tills stoppskylten visas.

7. | Utfér en andra matning med start enligt programvarans anvisningar.

Programvaran visar resultaten for toe, camber, snedstéllning och parallellitet.
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13 Mata en ledbuss

Starta genom att skapa en ny order, se 4 "Skapa en arbetsorder", sida 19.

Med matmetoden I-track || mats alla axlar samtidigt fore justering. Montera en hjuladapter pa vart och ett
av fordonets hjul och kontrollera att de ar vagrata. Las ratten med hjulen pekandes rakt framat.

Om alternativet centrumlinjeverktyg ar markerat gar systemet vidare till kapitlet "9.2 Mata toe och camber
med hjalp av centrumlinjeverktyg", sida 37.

Om centrumlinjeverktyget inte har valts nar konfigurationerna gjordes, fortsatter matningen med stativet for
ledbussar.

Placera stativet vid den framre delen av bussen, precis framfér "dragspelet”. Se till att stativet vidror
karossen. Tryck [OK].

Placera stativet vid den bakre delen av bussen, precis bakom "dragspelet”. Se till att stativet vidrér
karossen. Tryck [OK]
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Placera stativet vid den bakre delen av bussen, precis bakom "dragspelet”. Se till att stativet vidror
karossen. Tryck pa [OK].

4. | Montera mathuvudet pa hjuladaptern enligt programvarans anvisningar.

Tryck pa [OK] for att starta matningen av toe, camber och hjulposition for det aktuella hjulet. Uppre-

5 pa processen pa hjulen pa bada sidorna om axeln, ett i taget.
Nar alla hjul har matts uppmanas mekanikern att rulla alla hjul 180°. Under
rullning visar skarmen avstandet som behdvs for att rulla. Programvaran vi-
sar alltid den riktning som fordonet faktiskt rér sig i.
6.
]0 Anvand inte matutrustningen for att rotera hjulen!
7.
Upprepa proceduren framifran och bak
8 Efter rullning maste alla hjulen matas igen genom att flytta mathuvudet enligt programvarans
" | anvisningar.
9 Efter den andra matningen har programmet matt toe, camber, snedstallning, parallellitet och styr-

snackans position.

T 204 12501 — Rev B —sv-SE Operatdrsmanual 69



JOSAM® Mata caster, KPI, kurvvinkeldifferens och max hjulutslag

14 Mata caster, KPI, kurvvinkeldifferens och
max hjulutslag

Det har laget anvands for att mata vridvinklarna pa en styrbar axel. Vid matning av max hjulutslag anvéands
vardena fér camber som standard.

Q

Fara: Bromsa hjulen pa axeln som ska matas.
Risk: Matningen blir inte korrekt

Hur man undviker det: Bromsa hjulen pa axeln som ska matas.

14.1 Matsteg for alla vridningsrelaterade vinklar

R

. ° A

1. | Klicka pa [Measure turn angles] AN
angles

Kontrollera att den styrbara axeln lyfts upp en liten bit fran golvet med tva domkrafter och att den ar
rak. Anvand ett vattenpass (A).

3. | Kontrollera bubblan (B) pa hjuladaptern for férsékra dig om att den ar centrerad.

4. | Montera mathuvudena pa hjuladaptrarna.

Vrid ratten sa att hjulen pekar rakt framat. Bromsa framhjulen!

6. | Programvaran kommer nu att fortsatta automatiskt.

70 Operatdrsmanual T 204 12501 — Rev B — sv-SE



Mata caster, KPI, kurvvinkeldifferens och max hjulutslag

JOSAM®

7.
Vrid hjulen forsiktigt 20° till vanster eller tills siffrorna visas i en gron farg.
8. | Vanta tills I-track Il fortsatter.
9.
Vrid forsiktigt hjulen sa langt det gar at vanster.
10. | Vanta tills kvadraten tands.
11.
Vrid forsiktigt hjulen 20° at hoger.
12. | Vanta tills I-track Il fortsatter.
13.

Vrid forsiktigt hjulen sa mycket det gar at hoger.
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14.

Vanta tills den gréna kvadraten tands.

15.

Vrid ratten sa att hjulen pekar rakt framat.

14.2 Justera max. hjulutslag

Laget for justering av max. hjulutslag visar realtidsvarden under matningen. Justeringen av max. hjulutslag
baseras pa matningarna av vardena for toe, camber och max. hjulutslag.

1.
Bromsa.
2. | Settill att den styrbara axeln lyfts upp lite grann av tvd domkrafter och se till att den ar rak.
3. | Se till att mathuvudena monteras pa hjuladaptrarna.
4,
Observera att alla vridvinklar maste méatas innan justering kan genomféras. s
Klicka pa [Adjust] Adjust
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s
Klicka pa [Adjust max turn] i huvudfonstret. i

djust Max Tuin

6. | Realtidsvardena visas nu i fonstret for justering av max. hjulutslag.

Vrid ratten till vanster och tryck pa [Next] nar justeringen ar klar. @
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8.
Vrid ratten till hdger och tryck pa [Leave and Save] nar justeringen ar klar.
Leave and Save
9.

Nar resultatfonstret visas sparas resultaten. Se vardena markerade med réda cirklar.
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15 Mat twinsteer-axlar

Twinsteeraxelmenyn anvands for att mata parallelliteten hos tva styrbara axlar. Det finns tvd metoder im-
plementerade i programvaran, en som inkluderar méatning av spel och en utan spel. For att byta metod, se

3 "Programvaruinstallningar", sida 14

Metoderna pa féljande sidor ar beskrivna for vansterstyrda fordon.

15.1 Matning utan spel

1 Utfér matningar av toe och camber péa alla axlar.
| Fér matproceduren, se 9.3 "Justera toe och camber", sida 41
2. | Lyft de bada axlarna och lagg lagfriktionsplattor under hjulen. Kontrollera att hjulen inte roterar.
3 Valj den axel som du vill anpassa till den forsta styrbara axeln. =
" | Klicka pa [Measure Twinsteer] L
4,
Montera mathuvudena pa de bada styrbara axlarna enligt bilden pa skarmen.
5. | Tryck pa [Next] i programmet. @
6.
Vrid den styrbara axeln tills position A visas i gron farg.
7. | Tryck pa [Next] for att spara resultatet. @
Next
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15.2 Mat twinsteer med spel

Utfér matningar av toe och camber pa alla axlar.
For matproceduren, se 9.3 "Justera toe och camber", sida 41.

2. | Lyft de bada axlarna och lagg lagfriktionsplattor under hjulen. Kontrollera att hjulen inte roterar.

3 Valj den axel som du vill anpassa till den forsta styrbara axeln. —
" | Klicka pa [Measure Twinsteer] o
4.
Montera mathuvudena pa de bada styrbara axlarna enligt bilden pa skarmen.
5. | Tryck pa [Next] i programmet. @
Next

6. | Centrera ratten tills markéren ar inom det gréna omradet.

Vrid forsiktigt hjulet ut till det gréna omradet (minst -100 mm/m).

Vrid forsiktigt tillbaka hjulet till det grona omradet (mellan -25 och -35 mm/m).
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9.
Centrera ratten tills markdren ar inom det grona omradet.
10.
Vrid forsiktigt hjulet ut till det gréna omradet (minst +100 mm/m).
11.
Centrera ratten tills markdren ar inom det gréna omradet.
12. | Matningen ar nu klar. Vardena sparas automatiskt.
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16 Justera twinsteeraxlar

Laget for justering av twinsteeraxlar visar toe-vardena samtidigt som twinsteeraxlarna justeras. Valj den
styrda axel som ska justeras fran axellistan till vanster.

-

Klicka pa [Adjust] /c
Observera att alla vridvinklar maste matas innan justering kan genomféras. %,—.,st
2.
Klicka pa [Adjust twinsteer] E
Adjust twin steer

16.1 Justera twinsteer utan spel

For att justera twinsteer utan spel, f6lj samma forfarande som vid matning utan spel, se 15.1 "Matning utan
spel", sida 75
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16.2 Justera twinsteer med spel

Montera mathuvudena péa de bada styrbara axlarna enligt bilden pa skarmen.

2. | Klicka pa [Next] @

Vrid ratten till vardet som anges pa skarmen (vardet varierar beroende pa det uppmatta
twinsteervardet).

Centrera forsiktigt ratten sa att markéren ar inom det gréna omradet.
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Systemet visar nu realtidsvardena. Tryck pa [Next] for att avsluta och spara @
twinsteervardena. it

Twinstser valuss

Resultaten visas pa skarmen.
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17 ADAS/Kalibrering av sakerhetssystem

ADAS = Forarstddsystem (Advanced driver assistance systems)

Q

Fara: En hjulinstidllning maste ha utforts fore ADAS-kalibrering. Flytta inte fordonet efter
en fullféljd hjulinstallning.

Risk: Hjulinstallningsmatningarna blir inte korrekta

Hur man undviker det: Flytta inte fordonet efter en fullféljd hjulinstalining.

Fara: Hinder pa golvet, ojamna golv och vindbyar kan géra kalibreringsstallningen insta-
bil. Var forsiktig nar kalibreringsstéllningen hanteras i narheten av en servicegrop.

Risk: Hinder kan falla éver och orsaka skada pa féremal eller person

Hur man undviker det: Var forsiktig nar kalibreringsstallningen hanteras i narheten av en
servicegrop.
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17.1 Matning med kalibreringsstativ med dubbla
brador

| huvudfonstret i I-Track, tryck pa [Adas/Safety System Calibration]

ADAS/System
safety calibration

Valj kalibrera [FLS/LPOS] och tryck pa[Next] ©
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3.
Valj fordonsmodell och tryck pa [OK]
° Stangerna maste vara helt utdragna (sla i stoppringarna). Om
] inte blir matningen felaktig. s
4.

Dra ut kalibreringsstédngerna och montera mathuvudena pa stangerna. Pla-
cera maltavlan framfér fordonet vinkelratt mot fordonets mittlinje. Klicka pa
oK

[OK]
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Flytta enheten tills ratt avstand nas (de bla installningspilarna férsvinner och avstandsvardena blir
gréna).

sterskruvar for att nivellera plattformen.

Sank foten och kontrollera att plattformen ar vagrat. Anvand fétternas ju-
Tryck pa [OK] =
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Rotera plattformen tills vinkelindikatorn blir gron. Klicka pa [OK]
oK

Stall in maltavlans hojd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech
Tool.

Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jamn-
héjd med kalibreringsmaltavlans nedre kant.

9. | Positioneringen har slutforts. Kalibrering i Tech Tool kan nu startas.
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17.2 Matning med kalibreringsstativ med enkel brada

I huvudfénstret i I-Track, tryck pa [Adas/Safety System Calibration] %

ADAS/System
safety calibration

Valj kalibrera [FLS/LPOS].

-

eller [FLR/FLC]

86 Operatdrsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



ADAS/Kalibrering av sdkerhetssystem JOSAM°

17.21  FLS/LPOS

Valj kalibrera [FLS/LPOS] och tryck pa [Next]

Valj fordonsmodell och tryck pa [OK]
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17.21.1 FLS

Valj kalibrera [FLS] och tryck pa [Next] @

Montera mathuvudena pa kalibreringsstangen. Placera maltavlan framfor
fordonet vinkelratt mot fordonets mittlinje. Klicka pa [OK]

o Stangerna maste vara helt utdragna (sla i stoppringarna). Om
] inte blir matningen felaktig.
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Flytta enheten tills ratt avstand nas (de bla installningspilarna férsvinner och avstandsvardena blir
gréna).

Sank foten och kontrollera att plattformen ar vagrat.
OK ;

Tryck pa [OK]
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Rotera plattformen tills vinkelindikatorn blir grén. Klicka pa [OK]
OK .

Stall in maltavlans hojd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech Tool.

7. | Lagesinstallningen ar klar. Kalibrering i Tech Tool kan nu startas.
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17.21.2 LPOS

Valj kalibrera [LPOS] och tryck pa [OK]

° Stangerna maste vara helt utdragna (sla i stoppringarna). Om
] inte blir matningen felaktig. O

Dra ut kalibreringsstéangerna och montera mathuvudena pa stangerna. Pla-
cera maltavlan framfér fordonet vinkelratt mot fordonets mittlinje. Klicka pa
OK

[OK]
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Flytta enheten tills ratt avstand nas (de bla installningspilarna férsvinner och avstandsvardena blir
gréna).

sterskruvar for att nivellera plattformen.

Sank foten och kontrollera att plattformen ar vagrat. Anvand fétternas ju-
Tryck pa [OK] =

92 Operatdrsmanual T 204 12501 —Rev B —sv-SE



ADAS/Kalibrering av sdkerhetssystem JOSAM°

Rotera plattformen tills vinkelindikatorn blir grén. Klicka pa [OK]
oK

Stall in maltavlans hojd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech
Tool.

Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jamn-
héjd med kalibreringsmaltavlans nedre kant.

7. | Positioneringen har slutforts. Nu kan Tech Tool startas.
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17.2.2 FLR/FLC

Valj kalibrera [FLR/FLC] och tryck pa [Next]

]' Stangerna maste vara helt utdragna (sla i stoppringarna). Om inte blir matningen felaktig.

Valj fordonsmodell och tryck pa [OK]
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17.2.21 FLR

valj kalibrera [FLR] och tryck pa [OK]
oK

Mat avstandet fran radarhdljets mitt till marken. Skriv in vardet i faltet.

3. | Tryck pa [OK].
oK
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Placera méltavlan framfér fordonshytten, vinkelratt mot fordonets mittlinje.
Tryck pa [OK] oK

sterskruvar for att nivellera plattformen.

Sank foten och kontrollera att plattformen ar vagrat. Anvand fétternas ju-
Tryck pa [OK] -
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Rotera plattformen tills vinkelindikatorn blir grén. Klicka pa [OK]
oK

Stall in maltavlans hoéjd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech Tool.

8. | Positioneringen har slutforts. Nu kan Tech Tool startas.
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17.2.2.2 FLC

Valj kalibrera [FLC] och tryck pa [OK]
OK g

cera maltavlan framfér fordonet vinkelratt mot fordonets mittlinje. Klicka pa

Dra ut kalibreringsstéangerna och montera mathuvudena pa stangerna. Pla-
[OK] -
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Flytta enheten tills ratt avstand nas (de bla installningspilarna férsvinner och avstandsvardena blir
gréna).

sterskruvar for att nivellera plattformen.

Sank foten och kontrollera att plattformen ar vagrat. Anvand fétternas ju-
Tryck pa [OK] =
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JOSAM’ ADAS/Kalibrering av séakerhetssystem

Rotera plattformen tills vinkelindikatorn blir grén. Klicka pa [OK]
OK

Stall in maltavlans hojd enligt fordonskonfigurationerna som anges i Tech
Tool.

Nar hojden stalls in ska du kontrollera att den gula eller bla pilen ar i jdmn-
hojd med kalibreringsmaltavlans nedre kant.

7. | Positioneringen har slutforts. Nu kan Tech Tool startas.
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Kalibrering av ADAS-maltavla JOSAM’

18 Kalibrering av ADAS-maltavla

Maltavlan ska kalibreras en gang i veckan eller efter varje ny installation

LPOS-kalibrering med hoég instéllning (2 000 mm)

1. | Justera maltavlans hojd genom att vrida veven medurs.

Justera maltavlans hojd tills den lilla gula pilen ar precis i nivda med den ned-
re kanten pa den roda maltavelhallaren.

Kontrollera maltavlans hdjd genom att mata fran den nedre kanten pa maltavlans andra svarta ruta,
till golvet.
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JOSAM’ Kalibrering av ADAS-maltavla

LPOS-kalibrering med lag instéllning (1 050 mm)

1. | Justera maltavlans héjd genom att vrida veven moturs.

Justera maltavlans hojd tills den lilla bla pilen ar precis i niva med den nedre
kanten pa den roda maltavelhallaren.

Kontrollera maltavlans héjd genom att mata fran den nedre kanten pa maltavlans andra svarta ruta,
till golvet.
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Underhall av magnethjuladapter

JOSAM®

19 Underhall av magnethjuladapter

19.1 Periodiskt underhall

En gang i manaden

» Kontrollera om det finns nagra synliga skador.

+ Dra &t muttrarna vid behov.

» Rengodr magnetfotterna fran metalliskt damm.

En gang om aret

» Kontrollera referensaxeln. Byt ut om den ar sliten.

Rengoring av en magnetfot

19.2 Reparation

Byt ut referensaxeln

Ta bort storre metallféoremal som t.ex. muttrar fran
fotens insida.

Anvand komprimerad luft for att blasa magnetfo-
ten och den inre hylsan ren fran skrap. Var extra
forsiktig runt magneten och i mellanrummet mellan
magneterna och den inre hylsan.

Ta bort de tva skruvarna som forankrar referen-
saxeln till ramen.

Byt ut den slitna referensaxeln med den nya delen
och montera i omvand ordning. Dra at ordentligt.

Byte av en inre hylsa pa en magnetfot
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JOSAM®

Underhall av magnethjuladapter

Ta bort hjuladapterbenet frdn ramen och vand det
upp och ner.

Kontrollera att de 4 magneternas poler ar tydligt
markerade enligt bilden. Om inte, se till att marka
magneterna fér att kunna montera ihop magnetfo-
ten korrekt igen.

e

Fara: Var noga med att montera mag-
netfoten med magneternas poler pe-
kandes i ratt riktning. Alla andra
magneter ska placeras med sin nord-
pol utat. Om en enda magnet ér felp-
lacerad kommer hela fotens
magnetsystem att sluta fungera.

Risk: Om en enda magnet ar felplace-
rad kommer hela fotens magnetsystem
att sluta fungera.

Hur man undviker det: Var noga med att
montera magnetfoten med magneter-
nas poler pekandes i ratt riktning.

Lagg ned magnetfotens ben pa en plan yta.

Ta bort de 4 skruvarna som haller ihop
magnetfoten.

Oppna forsiktigt magnetfoten och byt ut hylsan.

Montera i omvand ordning.
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Underhall av lagfriktionsplatta JOSAM'

20 Underhall av lagfriktionsplatta
20.1 Forebyggande underhall

En gang i veckan
» Kontrollera att det inte finns nagra synliga skador och att lagfriktionsplattan kan vrida sig fritt.
Byt ut kullager

1. Ta bort skruven, brickan och o-ringen.

2. Tabort kullagren.
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JosAmMr Underhall av lagfriktionsplatta

3. Sattinya kullager.
Nar du byter ut kullager ska du smorja med Q8 Rembrant EP2
eller:
APS2-fett (till kullager)
Castrol gummifett (till \V-skena).

4. Anvand en ny o-ring, bricka och skruv nar du monterar locket.
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Underhall av mithuvud JOSAM’

21 Underhall av mathuvud

A Laddningsadapter
B Detektor
C Skyddskapa
D Vattenpass
° Om mathuvudet utsatts for yttre paverkan (om man tappar det etc.), se 21.3 Kalibrering

i
A

Fara: Lasern kan INTE séttas tillbaka i faltet.
Risk: Felaktiga matningar och skada pa mathuvudet.

Hur man undviker det: Allt servicearbete ska utan undantag utféras av behoriga tekniker pa till-
verkarens fabrik.

21.1 Knappar och lampor pa matenheten

Mathuvudet séatts pa med PA-/AV-knappen och ska vara paslagen. Anslut den till en laddare vid (A) nar
den inte anvands.
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JOSAM’ Underhall av mathuvud

21.2 Periodiskt underhall

En gang i veckan
« Torka detektorlinsen med en torr, ren trasa.
¢ Jamfor mathuvudena.

Batteri
Mathuvudena ar forsedda med Li-lon batterier. Nar kontrollenheten inte anvands ska den anslutas till
laddningsadaptern.

Q

Fara: Li-ion batterier ar inte miljovanliga och ska kasseras i enlighet med lokal
lagstiftning.

Risk: Farligt for miljon

Hur man undviker det: Li-ion batterier ska kasseras i enlighet med lokal lagstiftning

Q

Fara: Laddning endast tillaten i kontorsmiljo.
Risk: Laddning endast tillaten i kontorsmiljo.

Hur man undviker det: Ladda i kontorsmiljo.

Fels6kning
Om problem uppstar finns det nagra olika satt att diagnostisera systemet.

For att komma till de har systemen, klicka pa [Setup] i I-track ll-programmet.
Valj darefter [Calibration] ER=EEES

re
For att komma till de har systemen, klicka pa [Setup] i I-track ll-programmet.
Mathuvudet fungerar inte som det ska.

Symptom:

» Den gula lampan fungerar inte.

» De gréna lampan blinkar langsammare an normailt.

For att I0sa problemet: Starta om matenheten. Om problemet kvarstar, skicka mathuvudet pa service sa att
det kan bytas ut.

Reflektioner

Folj stegen nedan for att felsdka problem med laserstralens avkanning.
For att komma at reflektionstesterna, klicka pa [Diagnose]

&
Klicka darefter pa ikonen som motsvarar den enhet du vill testa for reflektioner. T.ex.
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Underhall av mithuvud JOSAM°

Serial number 90000
Measuring unit side Left
Number of reflexes in the front 3
Number of reflexes in the rear 3
Distance to front scales 6.0
Distance to rear scales 16.0
Toe 0.0
Version 1234

© & &

Receiver test 90000 Receiver test 90001 Deviation

Normalt sett ska det finnas 3 reflexer framtill och 3 reflexer baktill.

Om det finns fler an 3 reflexer i nagon riktning kan det férekomma annat reflekterande material pa laser-
stralens bana. Tack eller ta bort det reflekterande materialet och gér Mottagartestet en gang till.

Om det férekommer farre an 3 reflexer i nagon riktning ser inte laserstralen maltaviorna.

Det kan finnas flera orsaker till detta. Skadade eller smutsiga reflexer, nagot som hindrar laserstralen eller
sondrig utrustning.

Knapparna [Reflections] och [Deviation] anvands framst av servicecenter for att felsoka
problem med mathuvudena.

21.3 Kalibrering

For att sakerstalla att systemet ar tillrackligt exakt maste mathuvudena kalibreras regelbundet.

Verktyg som behovs:
» excenterlas JT31117

/\

Fara: Det ar absolut nédvandigt att all kalibrering utfors med hogsta precision. Fel vid ka-
libreringen resulterar i felaktiga matvarden.

Risk: Fel vid kalibreringen resulterar i felaktiga matvarden.

Hur man undviker det: Verkstall kalibreringen med hdgsta precision.

1. | For att komma till kalibreringslaget, klicka pa [Setup]
Setup

Jamfor matenheter
Jamfor alltid matenheterna fore kalibrering.

3. | Klicka pa[Compare units] m
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JOSAM®

Underhall av mathuvud

Resultaten for den forsta enheten visas.

4.
Montera en hjuladapter pa vanster sida pa en icke-styrbar axel. Avstandet till mattavian ska vara
minst 3 meter i bada riktningarna.
Kontrollera att axeln INTE ar Iyft.
Métenhet 1
5. | Montera det férsta mathuvudet pa hjuladapteraxelns inre spar.
6. | Centrera vattenpasset 6verst pa matenheten. o
7. | Tryck pa OK pa matenheten.
8.

Matenhet 2
9. | Anvand samma hjul och byt till den andra matenheten.
10. | Centrera bubblan éverst pa matenheten.
11. | Klicka pa OK-knappen pa mathuvudet for att erhalla vardena for enhet 2.
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Underhall av mithuvud JOSAM°

12.
Resultaten for den andra enheten visas.
“Dld calibration value: 0.00 n
MNew calibration value: 01 O
13.

AW calibratonisOK. WA

Programvaran visar nu skillnaden mellan den férsta och andra matenheten.

21.4 Kalibrera toe

e Axeln ska inte vara Iyft.

1

Kalibreringsmenyn for toe anvands for att kalibrera toe-vinkelfunktionen pa mathuvudena. Montera en hju-
ladapter och mathuvud pa vanster sida av en icke-styrbar axel. Avstandet till mattavlan ska vara minst 3
meter i bada riktningarna.

1. | Klicka pa [Calibrate Toe] i programvaran
Calibrate toe

Programvaran visar fonstret for kalibrering av toe.
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JOSAM’ Underhall av mathuvud

Justera tills bubblan 6verst visar att mathuvudet ar i horisontellt [age.

4. | Las mathuvudet till hjuladapterns referensaxel genom att dra at excenterlaset.

5. | Tryck pa OK-knappen pa mathuvudet for att erhalla vardena fér enheten.

6. | Losgor mathuvudet fran hjuladapterns referensaxel genom anvanda excenterlaset.

Rotera matenheten 180° tills den &r upp och ned.

8. | Justera tills bubblan dverst visar att mathuvudet ar i horisontellt 1age.

9. | Las mathuvudet till hjuladapterns referensaxel genom att dra at excenterlaset.

10. | Tryck pa OK-knappen pa matenheten for att erhalla vardena for enheten.

“OId calibration value: 000 n

MNew calibration value: 01 0

11.

n Calibration is OK. m

Gamla och nya kalibreringsvarden for toe visas. Skillnaden mellan de bada méatvardena far inte
overstiga 1 fot (ca 0,3 mm/m).

Valj fran nedan for att ga vidare:

For att kalibrera enheten, tryck pa [Store calibration]
||

it cabbenten.

° Forsékra dig om att du lagrar kalibreringsvardet.

1

For att stalla in kalibreringen till standard, klicka pa [Restore factory ==
calibration] e
Om skillnaden 6verstiger 1 fot ska mekanikern utfora kalibreringen en gang ‘e
till.

Klicka pa [Calibration menu] for att utféra en ny kalibrering.
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JOSAM’ Underhall av mathuvud

21.5 Kalibrera camber

° Axeln ska inte vara lyft.

1

Kalibreringsmenyn fér camber anvands for att kalibrera camber-vinkelfunktionen pa mathuvudena. Utfor
en matning av camber for att borja kalibreringen. Samma matning ska sedan upprepas nar mathuvudet vri-

dits 180° horisontellt.

1. | Klicka pa [Calibrate camber] i kalibreringsfonstret.

=

Calibrate camber

Skjut mathuvudet fran axeln och vrid det 180° horisontellt.

2.
Justera tills den inbyggda bubblan éverst visar att mathuvudet ar i horisontellt Iage.
3. | Skjut mathuvudet pa axeln tills det klickar pa plats.
4. | Las mathuvudet till hjuladapterns referensaxel genom att dra at excenterlaset.
5. | Tryck pa OK-knappen pa mathuvudet for att erhalla vardena fér enheten.
6. | Las upp mathuvudet genom att lossa excenterlaset.
7.

8. | Skjut tillbaka mathuvudet pa axeln.

9. | Justera tills bubblan visar att mathuvudet ar i horisontellt 1age.

10. | Tryck pa OK -knappen pa matenheten for att erhalla vardena for enheten.
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Underhall av mathuvud

JOSAM®

11.

Old calibration value:

New calibration value:

Recommendations: Recalibrate again.

s

Chibwaton men

0.00
0.67

=
dy

Fice o factrory caiibration

Gamla och nya kalibreringsvarden fér camber visas. Skillnaden mellan de bada matvardena far
inte dverstiga 2 fot (ca 0,6 mm/m).

Valj fran nedan for att ga vidare:

For att spara kalibreringen i mathuvudet, klicka pa [Store calibration]

1

Forsakra dig om att du lagrar kalibreringsvardet.

For att stalla in kalibreringen till standard klicka pa [Restore factory
calibration]

Om skillnaden 6verstiger 2 fot ska mekanikern utfora kalibreringen en gang

till.

Klicka pa [Calibration menu] for att aterga till kalibreringsmenyn.
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JOSAM° Felmeddelanden och indikatorer

22 Felmeddelanden och indikatorer

Foljande felmeddelanden kan visas i matfonstret.

Warning

Values out of bounds, please redo the measurement

Om meddelandet “Varden utanfér gransvarden, vanligen gér om matningen” visas har nagot gatt fel i mat-
ningen. Vanligen kontrollera nedanstaende:

+ Attratten ar stalld rakt framat.

» Att avstandet mellan mathuvud och skalor ar mer an 1,5 meter innan och efter rullning.
» Att TAG-axeln ar ok

» Gor reflektionstester i Felstkning, se 21.2 Periodiskt underhall, sida 108

*  Om du anvander mobila skalor, sakerstall att kalibrering har genomférts

Centrumlinjeverktyget ar felaktigt placerat.

Right measuring head not on correct axle
Please check position

ox

Om meddelandet Hoger mathuvud pa fel axel. Kontrollera positionen. visas, maste man kontrollera mathu-
vudenas positioner
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Felmeddelanden och indikatorer JOSAM°

Heads not on selected axle!

Continue Abort

Om meddelandet Huvud ej pa vald axel! visas, maste man kontrollera mathuvudena.

MW Symbolen informerar anvandaren om att det inte foreligger kontakt mellan maltavia och méathuvud.
W Nar det roda krysset inte langre visas , har mathuvudet fatt kontakt med maltaviorna.

Om du ser denna symbol betyder det att du antingen inte har ratt verktyg for att mata
det valda fordonet, eller att du missat att informera programmet om de verktyg du har i
din verkstad. Ga tillbaka till Installningar och kontrollera fliken [Laser System ->
Equipment] .
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